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La presente invention concerne un mecanisme de 
solidarisation ou de verrouillage de tout type connu 
entre un element moteur, notamment un arbre moteur, 
et un element entraine par ce dernier, par exemple 
un arbre entraine, et eile a pour but de realiser un 
dispositif mecanique maintenant un tel verrouillage et 
1c mettant automatiquement hors d'action apres un 
certain angle de rotation de l'arbre moteur. 

Ce dispositif s'applique notamment mais non exclu- 
sivement a un dispositif de blocage, de type connu, 
du differentiel de pont d'un vehicule automobile. 

Le dispositif mecanique conforme a ttnvention 
comporte essentiellement un element entraine en rota- 
tion avec le coefficient de demultiplication voulu par 
l'arbre moteur et un e^ment de blocage du verrouil- 
lage, embrayage* avec ledit element entraine* par la 
mise en ceuvre du verrouillage et debloquant celui-ci, 
en meme temps qu'il assure son propre debrayage, 
apres un certain angle de rotation. 

Selon un mode de realisation prefdrentiel, l'arbre 
moteur porte un element de vis sans fin cooperant 
avec une roue heiicoidale, ladite roue comportant un 
crabot susceptible de cooperer avec un tambour annu- 
lare pour solidariser ce tambour avec la roue, ledit 
crabot etant engage* et maintenu par deplacement d'un 
anneau coaxial au tambour, cet anneau portant une 
dent cooperant avec une surface annulaire du tam- 
bour et susceptible de venir s'engager dans un loge- 
ment prevu dans ladite surface annulaire du tambour, 
Tecartement de l'anneau par rapport au tambour, et 
l'embrayage en resultant du dispositif mecanique, 
etant assure" par la commande du mecanisme du ver- 
rouillage temporise* qui reste verrouille dans cette posi- 
tion jusqu'a ce que la dent de Tanneau retombe dans 
son logement, ce qui assure a la fois le deverrouillage 
et la suppression du crabottage. 

On decrira ci-apres, a titre d'exemple illustratif, un 
mode de realisation du dispositif mecanique pour la 
temporisation d'un verrouillage provoque conforme 
a 1'wvention. Cette description sera faite avec v€t6- 
rence au dessin ci-annexe dans lequel : 

La figure 1 est une vue en elevation et demi-coupe 
du dispositif; 



La figure 2 est une vue en plan du dispositif appli- 
que* a un ensemble forme par l'arbre moteur d'un 
vehicule automobile et le dispositif de blocage, d'un 
type connu, du differentiel de pont du vehicule. 

L'ensemble du dispositif de blocage du diffe'rentiel 
auquel est appliquee l'invention comporte, de facon 
connue, l'arbre moteur 1 qui par un cardan 2 entraine 
le pignon d'entrde 3 du differentiel loge" dans un carter 
4. Le differentiel est de type connu et pour la sim- 
plification des dessins on a represents seulement l'un 
des demi-arbres de roue 5 et le plateau 6 du diffe- 
rentiel porte* par la cuvette de differentiel 7 monte*e 
a rotation par un roulement 8 dans le carter 4 concen- 
triquement a l'arbre 5. La queue de la cuvette 7 est 
cannelee et sur l'arbre 5 est monte* coulissant un 
bout d'arbre tubulaire cannele 9, clavete* a la rotation 
sur l'arbre 5. L'arbre cannele* 9 peut etre amene* en 
engagement ou hors d'engagement (position reprd- 
sente*e) avec la cuvette 7 par rotation d'un axe de 
manivelle 10 qui porte, a l'extremte de la manivelle, 
un teton 11 engage* dans une rainure peripherique 12 
de l'arbre 9. Lorsque Tarbre 9 est en prise avec la 
cuvette 7, le demi-arbre 5 est entraine* avec le pla- 
teau 6 et le differentiel se trouve bloque\ 

Ce mecanisme de blocage du differentiel est decrit 
a titre d'exemple connu et ne rentre pas dans le cadre 
de l'invention. 

La commande de blocage du differentiel est 
assuree par la rotation d'un arbre 12 dans le sens de 
la fleche F, le de*b!ocage e*tant obtenu par rotation 
dans le sens inverse. 

Le dispositif conforme a l'invention comporte un 
troncon de vis sans fin 13 clavete sur l'arbre 
moteur 1. Ce troncon de vis sans fin coopere avec 
une roue de vis sans fin 14 montee a rotation sur un 
axe 15 perpendiculaire aux deux arbres 1 et 12. La 
queue de cette roue 14 est canneluree et dans ces 
cannelures coulisse un crabot 16. Un tambour 17 
egalement cannelure interieurement est monte a 
rotation autour de ce crabot, ledit crabot permettant 
de solidariser ou de desolidariser a la rotation la 
roue 14 et le tambour 17. Le tambour 17 porte sur 
sa face annulaire, opposde a la roue 14, une encoche 
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18. La queue du crabot 16 comporte une rainure 
peripherique 19. 

Un tube 20 est monte* entre rextrdmite" libre du 
tambour 17 et un flasque 21 port6 par rextr£mite* de 
l'axe 15 voisine de l'arbre 12. Ce tube 20 soUdanse" 
avec le flasque fixe 21 comporte des fentes 22 et un 
anneau 23 est monte coulissant sur ce tube, cet 
anneau presentant des tetons interieurs 24 qui 
traversent les fentes 22 et s'engagent dans la rainure 
19 du crabot Dans les dessins et pour plus de clarte, 
on a reprdsente* quatre fentes 22, mais Ieur nombre 
peut, en pratique, Stre reduit a deux. L'anneau 23 
porte sur sa face annulaire, en regard du tambour . 

17, une dent en saillie 25 dont la forme correspond 
a celle de l'encoche 18. II est, en outre, muni de deux 
bouts d'axes exterieurs 26 diametralement opposes 
sur chacun desquels est articulee Tune des extremites 
de deux biellettes 27. L'autre extremite desdites 
biellettes est articulee en 28 a l'extremite de mani- 
velles 29 clavetees sur Farbre 12. Un ressort 30 
monte dans le tube 20 et repoussant le crabot 16 
dans sa position de engagement tend a entrainer, par 
les biellettes 27 et les manivelles 29, l'arbre 12 dans 
le sens inverse de la fleche F pour assurer le deTrio- 
cage du differentiel. 

Le fonctionnement du dispositif sera explique* 
ci-apres. A partir de la position de repos repre- 
sentee au dessin, la rotation de l'arbre 12, dans le 
sens de la fleche F, assure le blocage du differentiel. 
Simultanement, cette rotation, par les manivelles 29 
et les biellettes 27, ecarte Tanneau 23 du tambour 17 
en comprimant le ressort 30. Ce emplacement de 
Tanneau 23 degage la dent 25 de l'encoche 18 du 
tambour et il enclenche le crabot 16, ce qui soli- 
darise a la rotation la roue 14 qui tourne continuel- 
Iement avec le tambour 17. 

Le tambour 17 ayant tourne*, si Ton rektche l'arbre 
12, celui-ci ne peut tourner en sens inverse de la 
fleche F, la dent 25 n'etant plus en face du logement 

18. Le blocage du differentiel se trouve maintenu. 
Lorsque le tambour 17 a fait un tour, ce temps 
correspondant a un nombre de tours de roue fonction 
du rapport du differentiel et du rapport d'engrenage 
de la vis 13 et de la roue 14, la dent 25 retombe 
dans l'encoche 18. Sous Taction du ressort 30, le 



crabot 16 se trouve degage, le tambour 17 s'arrete 
et l'anneau 23 ramene vers ledit tambour fait tourner, 
par les biellettes 27 et les manivelles 29, l'arbre 12 
dans la direction inverse de la fleche F, ce qui assure 
le d£blocage du differentiel. 

Le mode de realisation ci-dessus, decrit a titre 
d'exemple, est susceptible de recevoir de nombreuses 
modifications sans sortir du cadre de la presente 
invention. 

RESUME 

La presente invention a pour objet: 
i 1° Un dispositif mecanique pour la temporisation 
d'un verrouillage provoque, ce dispositif comportant 
essentiellement un element entraine" en rotation avec 
le coefficient de demultiplication voulu par l'arbre 
moteur et un element de blocage du verrouillage, 
embraye* avec ledit element entraine par la mise en 
ceuvre du verrouillage et de*b!oquant celui-ci, en 
mSme temps qu'il assure son propre debrayage, 
apres un certain angle de rotation ; 

2° Dans un dispositif mecanique pour la tempo- 
risation d'un verrouillage provoque* selon 1° ci- 
dessus, le fait que : l'arbre moteur porte un element 
de vis sans fin cooperant avec une roue helicoidale, 
ladite roue comportant un crabot susceptible de 
cooperer avec un tambour annulaire pour soli da- 
riser ce tambour avec la roue, ledit crabot etant 
engage et maintenu par deplacement d'un anneau 
coaxial au tambour, cet anneau port ant une dent 
cooperant avec une surface annulaire du tambour 
et susceptible de venir s'engager dans un logement 
prevu dans ladite surface annulaire du tambour, 
recartement de l'anneau par rapport au tambour et 
l'embrayage en resultant du dispositif mecanique 
etant assure par la commande du mecanisme de 
verrouillage temporise qui reste verrouilie dans cette 
position jusqu'a ce que la dent de l'anneau retombe 
dans son logement, ce qui assure a la fois le dever- 
rouillage et la suppression du crabottage. 
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